
Образовательный минимум
	Четверть
	3

	Предмет
	Алгебра и начала математического анализа, геометрия

	Класс
	10




Тригонометрия
	Связь тригонометрических функций одного аргумента



	
Формулы двойного аргумента


-------------------------------------------------------------------------------
Формулы для аргументов α и -α
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Часто встречающиеся значения

	Знаки тригонометрических функций
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	Формулы приведения

1)В правой части формулы ставится тот знак, который имеет левая часть при условии     




2)Если в левой части формулы угол равен  или, то синус заменяется на косинус, тангенс на котангенс и наоборот. Если угол равен  или , то замены не происходит.
   Примеры:


          



[bookmark: _GoBack]Формулы сложения                                              Формулы понижения степени          
sin (α + β) = sin α · cos β + sin β ·cos α                                
 (
Формулы прео
бразования  суммы в произведение
    
)sin (α - β) = sin α · cos β - sin β · cos α
cos (α + β) = cos α · cos β - sin α · sin β
cos (α - β) = cos α · cos β + sin α · sin β
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